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基本功能

控制器七大功能

增加和修改
路线、任务、
车、点、线
属性

地图编辑 定位模块

支持激光S
LAM、反光
板定位、二维
码 、磁条

导航模块

支持单舵轮、
差速轮、全
向轮运动

自由配置

传感器、运
动模型、参
数、任务自
定义

实时地图、
路线、任务
状态、小车
状态

数据可视化 外设拓展

支持激光、
相机、超声，
网络、IO、
PLC等硬件

通用API接口

提供第三方
开发的底盘、
导航、定位、
任务接口

URC100/URC200

Ethernet

CANAUXHDMIUSB RS485

产品型号

产品尺寸

导航方式

外设接口

安全避障

智能识别

173mm*121mm*52mm

适用于空旷大场景，无需加装标识物，快速部署SLAM

反光板

二维码

磁条/RFID

CAN

RJ45

USB

UART

显示

激光避障

3D相机避障

超声波

行人识别

栈板识别

其他识别

适用于大型立体库位式仓储，精准稳定导航

适用于大型电商立体式货架，超高精度导航

适用于恶劣环境下的点到点式精准导航

2*CAN

4*Intell 210千兆网卡

2*USB2.0+4*USB*3.0

2路RS232/485

HDMI

支持多路激光雷达安全避障

支持多路相机安全避障

支持多路超声波安全避障

搭载视觉相机，智能精准识别行人，安全有效避让行人

搭载视觉相机，精准定位栈板位姿，准确叉取栈板

用户可定制指定物体识别方案



呼叫终端 AMRSSwarm Pro
群智调度系统









柔性搬运系统 核心控制技术领跑者

天眼检测系统 核心控制技术领跑者

自适应绕障：不仅可以准确识别静态障碍物，还能感知动态障碍物，如行人、车辆或移动设备。无论操作

环境的繁忙与多变状态，自适应绕障系统都能持续工作、提供服务。

栈板自适应识别：采用先进图像技术，能够自主识别栈板姿态，支持正放正取，歪放正取，支持左右偏差

最大可达25CM，角度±25,°精度可达±1.5CM。

货物堆叠：在传统货物取卸的基础上，依托于栈板自适应识别，能够实现货物精准堆叠，有效提升空间

利用率。

货物堆叠 自适应绕障 栈板自适应识别

背景介绍

    天眼库位检测视觉系统是一款基于深度学习图像识别技术的智能化解决方案，旨在实时监测库位使用情况。该
系统采用机器视觉和人工智能技术，能够有效地识别和跟踪仓库中的货物、托盘、叉车和操作人员等对象，并将这

些信息实时共享至用户的仓库管理系统和中控调度系统。

      

此外，天眼检测系统还具备红外检测功能，系统具备红外检测功能，使其在低光和无照明条件下也能可靠运行。这

增加了系统的全天候性能，确保监测不受光照限制。

      

该系统不仅可以提供库位安全信息，还能辅助搬运机器人等智能化设备进行无人化作业，为打造柔性化视觉解决方

案提供了强有力的支持，全面赋能智能制造和智慧物流领域。

库位状态感知

智能库位管理

人员/车辆安全监控

高智能性

高操作性

高精准性、高稳定性



环流作业，规划便捷

随叫随停，实现作业区不间断搬运模式

无需高精度对接，环境兼容性高

实现搬运平面延伸，拓展有效对接

自动完成物料配送环节

全程无需人工介入，实现全面无人物流

站点式环流作业核心控制技术领跑者

立库配套搬运 核心控制技术领跑者

背景介绍

      通过智能搬运机器人构建站点式环流模式，将仓库变成流动式仓库。机器人沿环线运输，根据库位一站一站送

货，随叫随停，打造高效搬运模式，提高生产效率，可高效完成同车间、跨车间、跨楼层平面等搬运任务。

      立库配套搬运方案是为了满足立体仓库的搬运需求而设计的一体化解决方案。搬运机器人与仓库管理系统实现

信息交互，智能规划最佳搬运路径，实现对搬运任务的实时监控及调度，完成毫米级搬运任务，提升仓储管理信息

化、智能化、高效化程度。

调度系统

无人智能搬运车辆

流水线搬运、固定点线搬运

调度系统

看板系统

高空相机识别系统

立体仓库储存

其他

单台价格低至5万元以内，实现24小时不间断作业，可节省3个人力成本，3～6个月收回成本

多种车型配套选择，平均价格5～8万，6～9个月内收回成本



实现复杂仓库区域人工配货、自动送货的高效作业模式

看板需求一目了然

适应小件化人工配料作业需求

无需人工监管，自动识别

主动更新识别库位有效信息

人工智能识别技术，自动生成任务

看板配料配送 核心控制技术领跑者

视觉感知自动配送 核心控制技术领跑者

背景介绍

      看板配料配送方案，以看板系统为核心，实现物料需求可视化管理。通过可视化方式，展示生产过程中搬运物

料的需求和时间，有效提高生产效率和准确性。该方案适用于人工配料搬运、呼叫式配送搬运等场景。

      基于视觉识别技术的智能搬运解决方案，智能搬运机器人搭载高精度相机可实现自主识别货物姿态，通过图像

处理和计算机视觉算法，高空相机实时更新库区货物情况，自主生成搬运任务，轻松应对各种复杂搬运场景，提高

搬运效率及准确性。

高空相机识别系统

库位管理系统

看板系统

调度系统

呼叫式配送搬运

人工配料搬运

其他

调度系统

库位管理系统

高空相机识别系统

库区管理

托盘物料搬运

其他

搬运效率提升30%以上，有效改善内部物流搬运准确率

低至百元级硬件成本，配套后可有效解决搬运“盲点”及人协同作业效率30%以上



无需WIFI，云端介入

实现可靠、高速数据传输

数据安全备份，实现远程信息同步共享

建立虚实双向反馈的通路，实现平台可视化

实现对物理空间的一比一高精重建，测试结果更加直观、真实

实时监控、系统交互操作和设备自动控制，形成服务闭环

5G方案 核心控制技术领跑者

数字孪生 核心控制技术领跑者

背景介绍

      智能搬运解决方案中应用5G通信技术，实现更高速的数据传输和更可靠的连接，智能搬运机器人可与云端、其

他智能设备和基础设施实现数据交换，提升智能搬运机器人与控制系统的数据交换和指令传输效率。

      数字孪生是指以数字化方式拷贝工厂的物理对象，精细还原真实世界场景细节，为园区、工业、机械、电子等

众多行业提供可视化赋能。在虚拟空间中完成映射，从而提高产品研发制造的生产效率，提前预判出错的可能，实

现节约生产成本，降低生产损耗的目的。

高空相机识别系统

库位管理系统

看板系统

调度系统

企业智慧工厂

5G网络

无人智能搬运车辆

云端数据中心

物理车间

实时仿真

模型设计

服务数据

调度系统

生产布局

提升数据交换和指令传输效率30%以上



案例图片

为智能移动赋能

智能家用机器人

陪伴机器人

Empowering mobility

教育机器人

清洁机器人

医药派送机器人

搬运机器人

宾馆服务机器人

快递送货机器人

展馆导引机器人

消防机器人

水下机器人

爆防机器人

军事机器人

无人叉车

巡检机器人

智能轮椅

智能医疗服务机器人

智能工业机器人

智能公共服务机器人

智能特种机器人

特

COTEK


